制御工学Ⅰ及び演習　21回　　　　　　学籍番号　　　　　　氏名　　　　　　　

フィードバック制御系の設計Ⅴ 　フィードバック補償、プロセス制御系の設計
図の制御系において

（1） 速度計発電機のフィードバック補償がない場合の閉ループ伝達関数を求めよ。

（2） 速度計発電機のフィードバック補償がある場合の閉ループ伝達関数を求めよ。
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