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第１６回　フィードバック制御系の安定判別Ⅲ　ボード線図による方法、安定性判別のまとめ
［演習問題１］　開ループ伝達関数が次のようなフィードバック系の安定判別をしなさい。
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［演習問題２］　開ループ伝達関数が次のようなフィードバック系の安定限界におけるKの値および、その振動角周波数を求めよ。
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